Prof. Dr. Alfred Toth
Dualsysteme und konverse Dualsysteme dyadischer Relationen

1. Aus dem Entwurf einer dyadischen Semiotik (vgl. Toth 2026a) und der
Konstruktion von Quadrupelrelationen (vgl. Toth 2026b) bilden wir im
folgenden samtliche Dualrelationen und ihre Konversen fiir die Zeichenfunk-

tion Z = f(M, O, I).

2. Dualsysteme und konverse Dualsysteme

DS = (1.1, 1.1) x (1.1, 1.1)
DS = (1.1,1.2) x (2.1, 1.1)
DS = (1.1, 1.3) x (3.1, 1.1)
DS = (1.1,2.1) x (1.2, 1.1)
DS = (1.1,2.2) x (2.2, 1.1)
DS = (1.1,2.3) x (3.2, 1.1)
DS = (1.1,3.1) x (1.3, 1.1)
DS = (1.1,3.2) x (2.3, 1.1)
DS = (1.1,3.3) x (3.3, 1.1)
DS = (1.2,1.2) x (2.1,2.1)
DS= (1.2, 1.3) x (3.1, 2.1)
DS = (1.2,2.1) x (1.2, 2.1)
DS = (1.2,2.2) x (2.2, 2.1)
DS = (1.2,2.3) x (3.2, 2.1)
DS = (1.2,3.1) x (1.3,2.1)
DS = (1.2,3.2) x (2.3,2.1)
DS = (1.2,3.3) x (3.3, 2.1)
DS = (1.3,1.3) x (3.1,3.1)
DS = (1.3,2.1) x (1.2, 3.1)
DS = (1.3,2.2) x (2.2, 3.1)
DS = (1.3,2.3) x (3.2, 3.1)

DSt =(1.1,1.1) x (1.1, 1.1)
DS = (1.2, 1.1) x (1.1,2.1)
DS = (1.3, 1.1) x (1.1,3.1)
DSt =(2.1,1.1) x (1.1, 1.2)
DSt =(2.2,1.1) x (1.1,2.2)
DSt =(2.3,1.1) x (1.1,3.2)
DSt = (3.1, 1.1) x (1.1, 1.3)
DS = (3.2, 1.1) x (1.1,2.3)
DS = (3.3, 1.1) x (1.1,3.3)
DS = (1.2, 1.2) x (2.1,2.1)
DSt = (1.3,1.2) x (2.1,3.1)
DSt =(2.1,1.2) x (2.1, 1.2)
DS =(2.2,1.2) x (2.1,2.2)
DS =(2.3,1.2) x (2.1,3.2)
DS = (3.1, 1.2) x (2.1, 1.3)
DS = (3.2, 1.2) x (2.1,2.3)
DS = (3.3,1.2) x (2.1,3.3)
DS = (1.3, 1.3) x (3.1,3.1)
DS = (2.1,1.3) x (3.1, 1.2)
DS = (2.2,1.3) x (3.1,2.2)
DS = (2.3,1.3) x (3.1,3.2)



DS = (1.3,3.1) x (1.3,3.1)
DS = (1.3,3.2) x (2.3,3.1)
DS = (1.3,3.3) x (3.3,3.1)
DS=(2.1,2.1) x (1.2,1.2)
DS =(2.1,2.2) x (2.2,1.2)
DS = (2.1,2.3) x (3.2,1.2)
DS = (2.1,3.1) x (1.3,1.2)
DS = (2.1,3.2) x (2.3,1.2)
DS = (2.1,3.3) x (3.3,1.2)
DS =(2.2,2.2) x (2.2,2.2)
DS = (2.2,2.3) x (3.2, 2.2)
DS = (2.2,3.1) x (1.3,2.2)
DS = (2.2,3.2) x (2.3,2.2)
DS = (2.2,3.3) x (3.3,2.2)
DS = (2.3,2.3) x (3.2, 3.2)
DS = (2.3,3.1) x (1.3,3.2)
DS = (2.3,3.2) x (2.3,3.2)
DS = (2.3,3.3) x (3.3,3.2)
DS = (3.1,3.1) x (1.3,1.3)
DS = (3.1,3.2) x (2.3,1.3)
DS = (3.1,3.3) x (3.3, 1.3)
DS = (3.2,3.2) x (2.3,2.3)
DS = (3.2,3.3) x (3.3,2.3)
DS = (3.3,3.3) x (3.3,3.3)
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DSt =(3.1,1.3) x (3.1, 1.3)
DSt =(3.2,1.3) x (3.1,2.3)
DSt = (3.3,1.3) x (3.1,3.3)
DSt =(2.1,2.1) x (1.2, 1.2)
DS1=(2.2,2.1) x (1.2,2.2)
DS1=(23,2.1) x (1.2,3.2)
DS1=(3.1,2.1) x (1.2, 1.3)
DS1=(3.2,2.1) x (1.2,2.3)
DSt =(3.3,2.1) x (1.2,3.3)
DSt =(2.2,22) x (2.2,2.2)
DSt =(2.3,2.2) x (2.2,3.2)
DSt =(3.1,2.2) x (2.2,1.3)
DS1=(3.2,2.2) x (2.2,2.3)
DS =(3.3,2.2) x (2.2,3.3)
DS =(2.3,23) % (3.2,3.2)
DS =(3.1,23) x (3.2, 1.3)
DSt =(3.2,23) % (3.2,2.3)
DSt = (3.3,2.3) x (3.2,3.3)
DSt =(3.1,3.1) x (1.3, 1.3)
DSt =(3.2,3.1) x (1.3,2.3)
DS =(3.3,3.1) x (1.3,3.3)
DSt =(3.2,3.2) x (2.3,2.3)
DS =(3.3,3.2) x (2.3,3.3)
DSt = (3.3,3.3) x (3.3,3.3)
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